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A Adquisicion de datos de la via y su entorno para
Inspecciones de Seguridad Vial

A Equipode alto rendimiento
A Explotacionde los datos

A Conclusiones
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ADQUISICION DE DATOS DE LAVIAY SU ENTORNO

A Operativa

Analisis de datos previos: cartografia, inventario
Visitas de campdistas de chequeo, mediciones manuales

A Problematica

Déficit de datos previos
Recursos elevados en la toma de datos
Riesgo potencial en los trabajos de campo
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ADQUISICION DE DATOS DE LAVIAY SU ENTORNO

MEJORA DE LOS DATOS PREVIOS
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VISITAS DE CAMPO ORIENTADAS
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SISTEMA DE ADQUISICION DE PERFILES
TRANSVERSALES DE LA CARRETERA (SAPECA)

A Tecnologia LIDAR

A Seccion transversal cada 30 cm de avance, —

a 90 km/h T
A Resolucion radial maxima: 35 mm (
A Alcance: 80 m

A Rendimiento: 156850 km/jornada AT R RS S
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SISTEMA DE CONTROL
(Registro de datos y
control del resto de

subsistemas)
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MEJORAS EN LOS DATOS OBTENIDOS MEDIANTE
SAPECA

A Toma de datos sistematica y controlada: fiabilidad
A Mejora de precision y detalle

A Elimina la subjetividad

A Mayor cantidad de datos Utiles, ahorro de recursos
A Facilidad en la explotacion
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EXPLOTACION DE DATOS: INFORMACION

>\

Calculo de distancia de visibilidad

Medicidn de sistemas de contencion: altura de barrera

>

Medicion de galibos

>\

Integracion con aplicaciones dedeoinventario

>\

Modelo tridimensional de la carretera y su entorno

>\

Desarrollos actuales
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CALCULO DE DISTANCIAS DE VISIBILIDAD

A Comprobaciénsecuencial de visibilidad
de seccionegransversales recogidas,
desde la posiciodel conductor

A Posicion del obstaculo y del conductor
configurable
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CALCULO DE DISTANCIAS DE VISIBILIDAD
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A Mayor eficiencia que mediciones
en campoautomatizacion

A Mayor ajuste a la realidad que
cartografia: elementos en
margenes

@cciona Gestién de

Ingenieria Infraestructuras

uBsuieys |ULIG2LLNCLNLIR



VI Congreso Nacionadl
de Seguridad Vial

Logrono, 8 y 9 de mayo de 2013

MEDICION DE SISTEMAS DE CONTENCION: ALTURA DE BARRERA

A Medicion automatizada

A Posibilidad de comprobacion
manual




